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Abrege 



A control unit (10) superimposes command signals on AC power passing on a power 
line or network (40). A command unit (20) controls and powers an electrical load (50) 
such as a motor M. A command processor (26) receives radio frequency control signals 
at a first input (24) from an antenna (12) and a receiver/demodulator (22) and receives 
command signals from the power line at a second input (25) connected with a pulse 
shaping circuit (23). In a first, normal operating mode, the command processor controls 
the electrical load in accordance with signals received at the radio frequency input. In a 
second, special mode initiated power line command signals, the command processor at 
least temporarily blocks the execution of commands received at the radio frequency 
input 
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DISPOSITIF DE COMMANDE RADIOTELECOMMANDEE. 

(5/) Dispositif de commande radiocommandSe (20), ali- 
mente par le reseau alternatif (30), destine a alimenter une 
charge electrique (50), du type comprenant un recepteur 
demodulateur radio (22), un processeur de commande (26), 
dont au moins une entree est relive ci la sortie (24) du recep- 
teur demodulateur radio (22), ledit dispositif permettant I'ali- 
mentation de la charge 6lectrique (50) en reponse aux 
signaux recus surcette entree par utilisation d'un module lo- 
giciel de traitement radio, destine au traitement des signaux 
de commande issus de I'entree radio, caracterise en ce que 
le processeur de commande (26) comporte au moins: 

- une deuxieme entr6e (25) reli6e a un circuit de mise en 
forme de la tension secteur (23), 

- un module logiclel de traitement des signaux de com- 
mande issus de I'entr6e secteur, 

les modules logiciels 6tant agences de maniere telle que 
le dispositif ob6it de maniere exclusive, a Tun ou i'autre des 
deux modes de fonctionnement: 

- un premier mode normal activant le module de traite- 
ment radio, 

- un deuxieme mode special activant le module de trai- 
tement secteur. 
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DISFOSITIF DE COMMANDE RADIOTELECOMM ANDEE 

L'invention concerne un dispositif de commande permettant la 
commande occasionnelle & distance et/ou la configuration & distance, par 
5 la ligne d' alimentation secteur, de dispositifs 61ectriques alirnent£s par le 
secteur et normalement radiocommand§s. Elle concerne aussi le proc£d£ 
mettant en oeuvre ledit dispositif de commande. 

De tels dispositifs 6lectriques sont, par exemple, des actionneurs 
electriques pour rentrainement de fermetures ou protections solaires, dont 

10 la commande normale s'effectue & partir d'un Smetteur nomade, d'un 
6rnetteur mural fixe ou d'un capteur de confort ou m£teorologique. Dans 
le cadre de cette commande normale par radio, il est aussi possible de 
passer dans des modes d'apprentissage particuliers, permettant k 
l'installateur ou a l'utilisateur d'ajuster pr6cisement des positions de fin de 

15 course ou encore de proc£der & l'appairage de nouveaux 6metteurs. 

^utilisation de transmission radio pour ce genre d'applications 
pr6sente de nombreux avantages. Par contre, elle rend probternatique le 
test unitaire des appareils et/ou leur prereglage en production. 

En effet, dans une phase industrielle, les produits ne sont 
20 g6n6ralement pas encore appair6s, c'est-&-dire qu'un r£cepteur ob£it & tout 
£metteur. On imagine bien qu'il ne soit pas possible alors de tester 
plusieurs produits dans un mfime local, sinon en acceptant de le faire 
absolument simultan£ment, et que les ordres valables pour Tun soient 
executes par tous. Or, ces dispositifs radiocommand6s peuvent £tre 
25 months dans des produits diff6rents, et la sequence de tests valable pour 
Tun n'a aucune raison de s'appliquer aux autres produits. La parade 
consiste a prendre des precautions de cloisonnement electromagn£tique, 
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par exemple avec des cages de Faraday, mais ces £quipements sont 
codtexxx. 

M&me lorsque les produits sont appair6s, le probteme peut 
d'ailleurs subsister si trop d'£metteurs fonctionnent sur la m§me frequence 
5 et se brouillent mutuellement. 

Le dispositif de commande radiocommand£e, selon 1' invention, 
aliments par le r6seau alternatif , destine k alimenter une charge 6Iectrique, 
est du type comprenant un r«§cepteur d£modulateur radio, un processeur 
de commande, dont au moins une entree est reliee a la sortie du r£cepteur 
10 d6modulateur radio, ledit dispositif permettant 1'alimentation de la charge 
<§lectrique en rSponse aux signaux regus sur cette entree par utilisation 
d'un module logiciel de traitement radio, destine au traitement des 
signaux de commande issus de l'entr£e radio, et est caract£ris6 en ce que le 
processeur de commande comporte au moins 

15 * une deuxteme entree relive a un circuit de mise en forme de la 

tension secteur, 

- un module logiciel de traitement des signaux de commande issus 
de I'entr£e secteur, 

les modules logiciels £tant agenc£s de mantere telle que le dispositif ob6it 
20 de manure exclusive, & Tun ou l'autre des deux modes de 
fonctionnement : 

- un premier mode normal activant le module de traitement radio, 

- un deuxi&me mode special activant le module de traitement 
secteur. 
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Selon une caract£ristique complementaire, il comporte un module 
logiciel de surveillance de la seconde entree secteur du processeur de 
commande, le passage en mode special £tant r£alis£ par le module de 
surveillance, sur detection d'un signal specif ique. 

5 Selon une autre caracteristique, est pr£vu une troisteme entree sur le 

processeur de commande et un module de surveillance de la dite ent£e, le 
passage du mode normal, au mode special 6tant realise par le module de 
surveillance, sur detection d'un signal sp6cifique. 

Ajoutons que le retour du mode special au mode normal est realist 
10 soit par la detection d'un signal sp6cifique sur Tentr£e surveillSe, soit k 
Tissue d'une temporisation, soit a Tissue d'une coupure prolong£e de 
T alimentation. 

Selon un mode d'ex6cution prefer^, la charge electrique est un 
moteur 61ectrique. 

15 Selon d'autres caract6ristiques complementaires, les signaux sont 

communiques par la ligne d' alimentation sous forme d'interruptions, 
(ouvertures de la ligne) synchronises sur le secteur, tandis- le module de 
traitement secteur comprend des moyens pour ex&ruter des commandes 
d' activation ou de deactivation de la charge ou du moteur. 

20 Par ailleurs, le module de traitement secteur comprend des moyens 

pour ex6cuter des commandes d'apprentissage. 

Un premier avantage de Tinvention est de permettre la realisation 
de tests non simultan£s du bon fonctionnement des dispositifs electriques 
normalement radiocommand6s, places dans un meme local d'essais. 
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La remarque pr£c£dente s'applique egalement & un apprentissage 
simple par le produit, par exemple, de ses positions de fins de courses ou 
de positions intermediaires. Cet apprentissage peut egalement concerner 
la configuration d' ensemble du produit. En effet, sur une m§me base 
5 generate, plusieurs variantes de produits peuvent ne differer que par leur 
logiciel d' exploitation. Compte tenu de 1'accroissernent des capacites 
memoires, un meme produit de base peut contenir 1' ensemble de plusieurs 
applications. Pour des raisons de standardisation et/ou de logistique, il 
peut etre interessant de retarder cette personnalisation. L'invention 
10 permet egalement ce type de configuration du produit, en une etape 
quelconque du cycle de production, de stockage ou de mise en oeuvre, en 
lui indiquant, par exemple, quels sont les programmes internes qu'il doit 
activer. 

Un deuxteme avantage est de permettre de r£aliser des reglages 
15 desdits produits et plus g£n6ralement de configuration de ces produits 
sans faire appel aux moyens de radiocommande dont ils sont equip6s. 

La generalisation des produits de motorisation & de nombreuses 
applications differentes a pour consequence que des produits similaires 
presentent des comportements differents. Les moyens de production 
20 actuels necessitent souvent de travailler sur une meme chatne 
d' assemblage sur plusieurs produits de types diff 6rents, mais semblables 
exterieurement L'invention permet d'eviter des fausses manoeuvres 
resultant des similitudes. 

Un troisieme avantage est de pouvoir realiser un detrompage au 
25 moment de ces operations, chaque produit n'obeissant qu'aprfes reception 
d'un code propre identifiant le type de produit 
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Le protocole de communication avec le produit en phase de 
configuration et de test est suffisamment simple pour etre k la port£e de 
I'homme de metier, et done aussi bien utilisable par un grand fabricant 
industriel que par le r£seau d'entreprises clientes du pr£c£dent. II importe 
5 cependant qu'une configuration r£alis£e lors de la fabrication ne soit pas 
effac^e lors d'une 6tape suivante, par exemple, lors d'un ajustement de fins 
de courses chez un industriel integrant le moteur radiocommand£ dans 
son propre produit, par exemple, volet roulant. L'invention permet que Ies 
differentes stapes industrielles relatives k la configuration, au r£glage ou 
10 au test du produit disposent de commandes qui leur soient propres, et 
qu'il soit impossible de revenir sur un enregistrement effectu§. 

Un quatrteme avantage reside en la possibility de blocage de 
configuration k chaque stade du processus de mise en oeuvre, et de 
protocoles assoctes k chacun des stades de mise en oeuvre. 

15 Du fait de la generalisation d€]k £voqu£e, 1' identification des 

produits peut n£cessiter d'autres moyens que le simple 6tiquetage, qui 
perd souvent son interSt lorsque le produit est installe dans son produit 
h&te, qui le masque. II peut §tre utile de connaitre, par exemple, le nombre 
de manoeuvres d&jk effectu6es par un produit installs. Des moyens radio 

20 bidirectionnels permettent une communication efficace entre un produit et 
une console d'interrogation, mais au prix d'un surcofit. 

Un cinquifcme avantage est aussi de permettre une interrogation du 
produit, soit sur son type, soit sur des elements de dur6e de vie. 

U invention repose sur la communication unitaire, provisoire, k 
25 faible distance, et par l'interm6diaire des fils d'alimentation secteur, entre 
un produit radiocommande et un dispositif d'interruption programmable 
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de ladite alimentation, selon une sequence ou trame constituant le code de 
l'op6ration & effectuer. 

Selon l'invention, le processeur de commande du produit poss£de 
au moins une entree relive indirectement au secteur, et une entree relive au 
5 demodulateur radio, un module logiciel de traitement de 1' entree radio, 
active en mode de fonctionnement normal, un module de traitement de 
1' entree secteur, active en mode special, et un module logiciel de 
surveillance de l'entr£e secteur activ6 de mantere permanente et 
permettant le passage du mode normal au mode special sur reception 
10 d'une trame sp6cifique, et le retour au mode normal soit apr£s une dur£e 
d£termin6e, soit sur reception d'une deuxfeme trame specif ique. 

Les caract£ristiques additionnelles seront d6crites plus loin. 

II est, bien stir, connu de commander des charges ou de 
communiquer avec des produits & partir d'informations transmises par le 

15 secteur, £galement lorsque ces charges disposent, par ailleurs, d'un lien de 
communication radio. Dans le domaine d'activite de la demanderesse, le 
brevet FR 2728615 d£crit ainsi un dispositif appliqu£ dans un produit 
commercialism par la Soctete BUBENDORFF sous la reference 'id', pour 
lequel la communication est r£alis£e k la fois par radio et par un lien 

20 domotique & courants porteurs. 

Dans un tout autre domaine, celui de l'alarme, le brevet 
US.3.852.740 d£crit cette association radio/ secteur. Mais la commande par 
le secteur se fait £galement selon une technique de courants porteurs 
(Power Line Carrier) a frequence 61ev£e. 

25 Cette technique de communication sur le secteur par courants 

porteurs est de loin la plus utilis6e. Elle n^cessite & remission et & la 
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reception un appareillage electronique de modulation/ demodulation et de 
detection de signal qui donne & ce type de solution un cout aussi eleve 
qu'une solution radio. 

Les precedes utilises dans le cadre de 1' invention consistent & 
5 interrompre l'alimentation de la charge le plus souvent pendant une tr&s 
courte dur£e, et le plus souvent au voisinage du zero de la sinusoide 
secteur. Dans Tart anterieur, ces dispositifs ne sont pas associes a un 
fonctionnement normal par radio. 

Dans le brevet US.4.348.582, la ligne est mise en court-circuit, quand 
10 on veut transmettre un bit 1, ce qui n'est, bien entendu, possible que 
pendant un tr£s court intervalle de temps, quand la tension d'alimentation 
est au voisinage du z6ro. 

Dans le brevet US.5.264.823, il y a ouverture du circuit pendant un 
tr£s court intervalle de temps, au voisinage du zero, & la fois sur le front 
15 montant et descendant quand on transmet un bit 1, sans interruption sur 
un bit 0. Un procede d'interruption breve est aussi utilise par le brevet 
US.7.471.232. 

Le brevet US.4.408.185 utilise 6galement partiellement I' interruption 
partielle de I' alimentation. 

20 Dans le brevet DE.24.28.173, un mode de realisation utilise 

l'interruption de la ligne d'alimentation alternative sur une demi- 
alternance au moins. 

Le brevet FR.2.518.335 propose un procede de teietransmission, 
caracterise en ce qu'on choisit, comme mode d'interrogation de la ligne, de 
25 couper deux periodes consecutives du courant alternatif de ladite ligne. 
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Le brevet FR.2.798.499 d£crit 6galement un rnoyen d'adressage et 
de commande de plusieurs appareils & partir d'une information 
communiquSe par plusieurs interruptions cons^cutives de la tension 
secteur. 

5 Enfin, seul Ie brevet FR.2.772.171 de la demanderesse (Gauthier) 

utilise l'analyse de la disparition particultere de la tension secteur, & deux 
reprises, mais simplement pour passer dans un mode d'apprentissage de 
code. 

Si ces differents proc6des de communication par interruption d'une 
10 ligne d' alimentation sont connus de l'homme de metier, personne n'a 
songe a les mettre en ceuvre dans un dispositif normalement commands 
par un r£cepteur radio pour donner la priority k la commande secteur, et 
ainsi entrer dans un mode de communication qui permette de solutionner 
l'ensemble des probtemes rencontres dans l'industrie fabriquant de tels 
15 dispositif s radiocommand6s, comme mentionn£s plus haut. 

Selon T invention, la mise en ceuvre ne n£cessite que quelques 
composants passifs supptementaires, done un surcotit modique par 
produit. 

D'autres caract£ristiques et avantages de l'invention se d£gageront 
20 de la description qui va suivre en regard des dessins annexes qui ne sont 
donn6s qu'a titre d'exemples non limitatifs. 

La figure 1 repr£sente sch£matiquement la conception £lectronique 
du dispositif de l'invention. 

La figure 2 est une vue synoptique du fonctionnement. 
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La figure 3 donne un exemple de trame de commande. 
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La figure 4 donne un exemple de realisation du module de 
surveillance secteur. 

La figure 5 est une vue synoptique illustrant l'identification 
pr Salable. 

5 L'ensemble du dispositif represents a la figure 1, est constitue par 

une unite ou console de contrSIe (10) relie en aval sur une liaison 
electrique (40) k une unite de commande (20) qui est relie a une charge 
electrique (50) telle qu'un moteur (M). 

L'unite de contr61e (10) est branchee sur le secteur alternatif (30), de 
10 mantere & provoquer des interruptions d' alimentation de l'unite de 
commande (20). 

L' unite de contrdle (10) comprend un interrupteur commande (11) 
uni ou bidirectionnel, dont i'ouverture est synchronisee sur la frequence 
du r6seau et s'effectue selon une sequence contrdiee par un processeur de 
15 contrdle (12), lui-meme pilote par une unite de pilotage (13), de type 
clavier ou automate. A une commande de l'unite de pilotage (13) 
correspond une sequence, done une succession d'ouvertures de la ligne 
constituant une trame ei6mentaire. 

Selon la complexite des ordres a transmettre, la trame 
20 correspondant & une commande peut contenir plusieurs trames 
elementaires et des identifiants de debut et de fin de trame complete, eux- 
m£mes constitues par des trames elementaires particulieres. 

Ce codage reprend alors une configuration connue de l'homme de 
metier pour toutes les transmissions serie comme, par exemple, selon le 
25 standard RS-232. Dans le langage de l'homme de metier, on dira alors 
qu'une trame de commande comprend, par exemple, un bit de « start » 
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(SAB, d£marrage), quatre bits (^information (B3, B2, Bl, BO), et un bit de 
« stop » ( SOB, arret). 

La programmation du processeur de contrdle (12) pour obtenir la 
sequence d£sir£e & partir du protocole choisi est connue de l'homme de 
5 metier. Selon 1'invention, un seul bit d' information au plus est trans mis 
pendant une alternance du secteur. 

La liaison £lectrique (40) issue de l'unite de contrdle (10) alimente 
une unite de commande (20). Cette unite de contrdle (10) comprend une 
antenne (21) et un r£cepteur d£modulateur radio (22), dont la sortie est 

10 connectee k une premiere enttee (24) d'un processeur de commande (26). 
Ce processeur comprend au moins une deuxteme entr6e (25) raccord£e & la 
sortie d'un circuit (23) de mise en forme de la tension d' alimentation issue 
de la liaison electrique (40). Pour ne pas surcharger la figure 1, 
1' alimentation basse tension des circuits electroniques k partir de la liaison 

15 electrique (40) n'a pas £te volontairement representee. Une troisteme 
entr£e (29) du processeur de commande (26) peut £tre pr£vue, cette 
troisfeme entree £tant reliee & un contact actionnable exterieurement, soit 
directement soit par un aimant, tandis-qu'il pourrait etre remplac6 par la 
sortie logique d'un capteur. 

20 La sortie (27) du processeur de commande (26) permet la 

commande de puissance par un interrupteur (28) de la charge electrique 
(50). Dans le mode d' execution propose & la figure 1, la charge electrique 
est, par exemple, un moteur (M) et, dans ce cas, cette partie est doubl£e, de 
mantere k commander le moteur dans Tun ou l'autre sens. 

25 Le processeur de commande (26), dont le fonctionnement est 

illustre de fa^on sch£matique sous forme synoptique par la figure 2, 
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comprend une m£moire de programme agenc6e de mantere & r£aliser les 
fonctions expliqu£es ci-apr&s. 

Un module logiciel (61) de scrutation de la deuxi&me entree (25) et 
de comparaison avec une configuration enregistr^e permet d'analyser si la 

5 detection d'une coupure sur la ligne d'alimentation est interpr£table 
comme signal de debut de communication secteur. Selon le r6sultat, le 
premier bloc discriminatoire de test (62) oriente le programme vers 
1' execution du module de traitement secteur (63), traitement d'une trame 
secteur, ou vers l'ex6cution du module de traitement radio (64), 

10 acquisition et traitement d'une trame radio. 

Dans une variante de realisation, le module logiciel (61) pourrait 
scruter la troisiSme entree (29) plutot que la seconde entree (25), ce qui 
permettrait d'entre dans le mode special par un autre moyen, que par un 
signal transmis par la ligne d'alimentation. 

15 On reste dans le module secteur (63), qui permettra 6ventuellement 

l'acquisition des trames secteurs suivantes, tant que le deuxteme bloc 
discriminatoire de test (65) n'a pas detects une trame de fin de message 
secteur. Ce deuxi&me test (65) peut §tre remplac£ par une temporisation, 
ou encore par une la detection d'un changement d'etat de la troisteme 

20 entree (29) 

Une manure de quitter le bouclage sur l'ex6cution du module de 
traitement secteur (63) peut £tre aussi l'interruption de l'ex£cution du 
programme par coupure prolongGe de 1' alimentation electrique. A la 
nouvelle mise sous tension, le programme red£marre par le module 
25 logiciel (61). 
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La figure 3 illustre un exemple de trame de commande complete. 
Dans cette forme de realisation donn£e a titre d'exemple, un bit est 
transmis toutes les 3 p£riodes. Un etat bas correspond a la transmission de 
toutes les alternances tandis qu'un etat haut coupe une p£riode complete. 
5 La trame comporte ici un mot de 4 bits encadre par un indicateur de debut 
(SAB) et un indicateur de fin de mot (SOB). Selon la complexity des ordres 
donnes, un message complet peut comporter plusieurs mots. 

Dans la forme de realisation donn£e pour la trame, on constate que 
le debit de transmission est tr£s lent, ce qui aurait dfi normalement ^carter 
10 ce type de solution pour une application de commande de moteur et de 
reglage en position n£cessitant une certaine precision au moment de 
1' arret. Si l'invention permet d'utiliser un mode de communication aussi 
lent, c'est bien parce qu'il peut satisfaire intrins£quement la seule 
contrainte forte : celle de l'arr£t instantane. 

15 II faut, en effet, remarquer que le professionnel ou 1' automate de 

production et reglage utilisant la console de commande peut attendre 
quelques dixtemes de seconde pour que l'ordre soit execute, pourvu qu'il 
s'agisse d'un ordre de mise en action et non un ordre d'arret. 

Par contre, un ordre d'arret doit etre execute immediatement. C'est 
20 le cas ici, puisqu'un ordre d'arret n'est pas transmis selon le m£me 
protocole, mais simplement en ouvrant la liaison electrique (40). 

La figure 4 illustre un mode d'execution du circuit de surveillance 
du secteur, qui comprend par exemple, un simple pont de resistances 
(232-233), et avantageusement une diode zener (234), pour g6n6rer une 
25 tension rectangulaire k partir de la tension du secteur (400) redress£e par 
la diode (231). 
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Si l'unit£ de commande (20) illustr£ a la figure 2 comporte un 
transformateur ou autre dispositif abaisseur pour 1'alimentation des 
circuits, la ligne d' alimentation du secteur (400) sera avantageusement 
raccord£e & la sortie de ce transformateur. 

5 La figure 5 illustre une variante d' execution d'une partie du 

fonctionnement du processeur de commande (26), illustr£ de faqon 
sch£matique sous forme synoptique par la figure 2, portant sur 
l'acquisition et le traitement d'une trame secteur. Selon cette variante, le 
module de traitement secteur (63) est remplac6 par le module (631) tandis 

10 que le bloc discriminatoire (65) est remplac£ par le bloc discriminatoire 
(651). Le module (631) permet l'acquisition de trame suivant 1'apparition 
d'un code de debut de trame secteur. Le contenu de cette trame est 
compare par le bloc discriminatoire (651) & un code identifiant de manure 
simple, le type de moteur, et log§ dans la m£moire ineffagable du 

15 processeur. Si le code lu sur le secteur correspond a cet identifiant, alors, le 
test (651) permet le passage vers le bloc programme (632) et l'acquisition et 
traitement des ordres suivants. Sinon, le programme boucle, et le dispositif 
restera insensible & toutes les autres actions aussi bien secteur que radio, 
jusqu'a une coupure prolong6e du secteur, permettant la reinitialisation 

20 complete. 

Ainsi est-il possible d'6viter, en production, si plusieurs types de 
moteurs sont fabriqu6s ou testes sur un m&me 6quipement, qu'un moteur 
ob£isse & une sequence qui n'est pas appropri£e pour le module consid£r£. 

11 est clair sans autres explications que le proc6d£ d6crit permet & 
25 1'homme de metier d'implanter, dans le domaine des moteurs 
radiocommand£s : 
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- le test simultan6 de plusieurs ensembles pilot£s individuellement 
par des consoles 10 par reconnaissance de trames dormant l'ordre de 
rotation sens 1 et sens 2 ; 

- 1'apprentissage de la position courante d'arrSt, en tant que fin de 
5 course, par reconnaissance d'un code d'apprentissage FCH ou FCB ; 

- Tapprentissage de la position courante d'arrSt, en tant que 
position intermediate specifique, par reconnaissance d'un code 
d'apprentissage FCI ; 

- la configuration selon un module logiciel A, B, ... , par 
10 reconnaissance d'un code de configuration CONFA, CONFB . . . 

De plus, il est possible d'adresser un code d' interrogation au 
moteur, afin qu'il r£ponde par une succession d'actions courtes de va-et- 
vient representatives soit d'un code, soit d'une grandeur numerique 
donn6e par chiffres successifs. 

15 Enfin, il est k la portee de l'homme de metier de terminer les 

diverses commandes par un identifiant de verrouillage qui permette de 
figer une configuration qui vient d'§tre enregistr£e. 

II va de soi, que Ton pourrait pr6voir un inverseur, qui permettrait 
par exemple de commuter la seconde entree (25) depuis sa position dans 

20 laquelle elle est reli£e & la sortie du circuit de mise en forme (23), vers une 
position oil elle serait relive au point haut ou au point bas de 
T alimentation du processeur de commande (26). Ainsi, le module logiciel 
(61), scruterait la seconde entree (25), le passage d'une tension constante a 
une tension variable synchronise sur le secteur serait interprets comme 

25 un ordre de passage en mode special. 



15 
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Bien entendu, Tinvention n'est pas limit£e aux modes de 
realisation d6crits et repr£sent£s & titre d'exemples, mais elle comprend 
aussi tous les equivalents techniques ainsi que leurs combinaisons. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de comrnande radiocommand£e (20), alimente par le 
rSseau alternatif (30), destine k alimenter une charge £lectrique (50), du 
5 type comprenant un r6cepteur d£moduIateur radio (22), un processeur de 
commande (26), dont au moins une entree est relive a la sortie (24) du 
r£cepteur d£modulateur radio (22), ledit dispositif (1) permettant 
1' alimentation de la charge 6lectrique (50) en rSponse aux signaux requs 
sur cette entree par utilisation d'un module logiciel de traitement radio 
10 (64), destine au traitement des signaux de commande issus de Fentrfee 
radio, caracteris£ en ce que le processeur de commande (26) comporte au 
moins : 

- une deuxteme entree (25) relive k un circuit de mise en forme de la 
tension secteur (23), 

15 - un module logiciel de traitement des signaux de commande (63) issus 

de T entree secteur, 

les modules logiciels 6tant agenc£s de mantere telle que le dispositif obeit 
de manure exclusive, & Tun ou 1' autre des deux modes de 
fonctionnement : 

20 - un premier mode normal activant le module de traitement radio (64), 

- un deuxteme mode special activant le module de traitement secteur 
(63). 
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2. Dispositif de commande radiocommandee (20), aliments par le 
r£seau alternatif (30), destine k alimenter une charge electrique (50) selon 
la revendication 1, caracterise en ce qu'il comporte un module logiciel de 
surveillance (61) de la seconde entree (25) secteur du processeur de 

5 commande (26), le passage en mode special etant realise par le module de 
surveillance (61), sur detection d'un signal sp6cifique. 

3. Dispositif de commande radiocommandee (20), alimente par le 
reseau alternatif (30), destine k alimenter une charge electrique (50) selon 
la revendication 1, caracterise en ce qu'il est prevu une troisteme entree 

10 (29) sur le processeur de commande (26) et un module de surveillance (61) 
de la dite entee, le passage du mode normal, au mode special etant realise 
par le module de surveillance, sur detection d'un signal specifique. 

4. Dispositif de commande radiocommandee (20), aliments par le 
reseau alternatif (30), destine k alimenter une charge electrique (50) selon 

15 l'une quelconque des revendications 1, 2, 3, caracterise en ce que le retour 
du mode special au mode normal est r6alis6 soit par la detection d'un 
signal specifique sur Tentree surveiliee, soit k Tissue d'une temporisation, 
soit k Tissue d'une coupure prolong6e de T alimentation. 

5. Dispositif de commande radiocommandee (20), aliments par le 
20 reseau alternatif (30), destine k alimenter une charge electrique (50) selon 

Tune des caracteristiques precedentes, caracterise en ce que la charge 
electrique (50) est un moteur electrique. 

6. Dispositif de commande radiocommandee (20), alimente par le 
r6seau alternatif (30), destine a alimenter une charge electrique (50) selon 

25 Tune quelconque des revendications precedentes, caracterise en ce que les 
signaux sont communiques par la ligne d' alimentation sous forme 
d'interruptions, (ouvertures de la ligne) synchronisees sur le secteur. 
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7. Dispositif de commande radiocommand£e (20), aliments par le 
rSseau alternatif (30), destin6 £ alimenter une charge 6lectrique (50) selon 
Tune quelconque des revendications pr£c£dentes, caract£ris£ en ce que le 
module de traitement secteur (63) comprend des moyens pour ex£cuter 
des commandes d'activation ou de deactivation de ia charge ou du 
moteur. 

8. Dispositif de commande radiocommand£e (20), aliments par le 
r6seau alternatif (30), destine a alimenter une charge Slectrique (50) selon 
Tune quelconque des revendications pr6c£dentes, caract£ris£ en ce que le 
module de traitement secteur (63) comprend des moyens pour ex6cuter 
des commandes d'apprentissage. 
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